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@ Statif de radiologie isocentrique. 

(g) L'invention concerne un statif de radiologie, permettant 
des mouvements isocentriques et destine notamment au 
radiodagnostic. 

Le statif (1) comporte un socle (2) supportant un etrier (24) 
ayant un premier et un second bras (28,29) portant respective- 
ment une source et un recepteur (25,26) de rayons X. 

Selon une caracteristique de l'invention, I'etrier (24) com- 
porte un pied (27) par lequel i! est supporte par le socle (2), par 
I'intermediaire de moyens (4,11,89,90) pour deplacer le pied 
(27) en un mouvement circulate ayant pour centre un point 
isocentre (IC). 
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Description 

STATIF DE RADIOLOGIE 

L'invention concerne un statif de radiologie, 
destine notamment au radiodiagnostic et permettant 
une exploration ou examen isocentrique d'un patient 5 
avec des incidences multiples. 

L'examen radiologique d'un patient s'effectue a 
I'aide d'une chaine image qui, generalement, est 
constitute essentiellement d'une source de rayons 
X, d'un colimateur, d'une grille anti-diffusante et d'un 10 
recepteur d'image qui sont portes par le statif et lies 
rigidement entre eux; la source de rayons x et le 
collimateur sont d'un meme cote par rapport au 
patient a examiner, et la grille anti-diffusante et le 
recepteur d'irnage sont du cote oppose. Une droite 15 
passant par le centre de la source de rayonnement x 
et le centre du recepteur d'image represente I'axe 
du rayonnement x ou axe de la chaine image qui, 
dans le cas d'un examen ou exploration isocentrique 
passe toujours en un meme point d'une zone a 20 
analyser, quelle que soit I'orientation de cet axe, ce 
point constituant I'isocentre ; le mouvement que 
permet de faire varier ['orientation de I'axe de la 
chaine image en gardant une position fixe par 
rapport a I'isocentre etant appele mouvement iso- 25 
centrique. 

Les statifs qui permettent de realiser un mouve- 
ment isocentrique comportent, generalement, un 
arceau ouvert dont une extremite porte une source 
de rayons x, et I'autre extremite porte un recepteur 30 
d'image. L'axe de la chaine image constitue entre le 
recepteur d'image et la source de rayons x passe 
par I'isocentre, lequel isocentre constitue le centre 
de Tarceau ou est sur un meme axe que le centre de 
I'arceau de sorte qu'un mouvement isocentrique est 35 
realise de faisant tourner I'arceau sur lui-meme dans 
son plan, autour de son centre, en faisant coulisser 
I'arceau dans un fourreau en forme d'arc de cercle 
par exemple. 

Un agencement semblable est utilise aussi bien 40 
dans le cas de systemes radiologiques lourds et 
importants ou les mouvements de I'arceau sont 
motorises, que dans le cas de petits systemes 
radiologiques, tels que mobiles chirurgicaux ou 
mammographies par exemple, ou la chaine image 45 
n'est pas d'une masse trop elevee, de sorte qu'il 
n'est pas necessaire que les mouvements de 
I'arceau soient motorises ; ces mouvement pouvant 
etre obtenus par simple action manuelle de I'opera- 
teur. 50 

On note en outre que ces differents statifs de 
radiologie permettent en outre un autre mouvement 
isocentrique qui consiste en une rotation du plan de 
I'arceau autour d'un second axe de rotation perpen- 
diculaire au premier, et passant egalement par 55 
I'isocentre. 

L'un des defauts d'un tel agencement reside dans 
le fait cue, quand I'axe de la chaine image est 
p?.-?.!'ele a ce second axe, on n'obtient aucune 
modification de son angle d'incidence a I'aide du 60 
second mouvement isocentrique, c'est-a-dire en 
realisant un rotation du plan de I'arceau autour du 
second axe de rotation. 
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ISOCENTRIQUE 

Un autre inconvenient de cet agencement, parti- 
culierement pour les systemes plus petits non 
motorises tels que les mobiles chirurgicaux par 
exemple, est que les mouvements de I'arceau par 
simple action manuelle de I'operateur ne peuvent 
etre obtenus que par un reequilibrage du systeme, 
c'est-a-dire en placant des contrepoids a I'exterieur 
du systeme, ce qui les rend particulierement 
encombrants. On peut noter, pour souligner ce 
probleme, que dans certains de ces petits systemes 
dont I'arceau est deplace sous une action manuelle, 
la source de rayonnements x et le recepteur d'image 
sont portes chacun a une extremite opposee de 
I'arceau, a des positions tres exterieures de ce 
dernier, c'est-a dire telles que I'axe de la chaine 
image n'est plus sur un diametre de I'arceau. Ceci 
apporte une solution au probleme de I'equilibrage, 
mais present I'inconvenient d'exiger un mouvement 
supplemental de translation, a chaque nouvelle 
incidence obtenue par la rotation de I'arceau, pour 
que I'axe de la chaine image passe par I'isocentre. 

II est a observer aussi qu'un autre inconvenient de 
ces statifs isocentriques, reside en ce qu'il est 
necessaire de leur ajouter des moyens importants et 
encombrants pour substituer l'un a I'autre la source 
et le recepteur de rayonnements x, par un mouve- 
ment Isocentrique, tout en conservant une meme 
orientation de I'axe de la chaine image. 

La presente invention concerne un statif de 
radiologie, permettant des mouvements isocentri- 
ques et qui ne presente pas les inconvenients 
ci-dessus cites. Selon l'invention, un statif de 
radiologie comportant, un socle, un etrier ayant deux 
bras, le premier et le second bras portant respecti- 
vement une source et un recepteur de rayons x, la 
source et le recepteur de rayons x definissant entre 
eux un axe de chaine image passant par un 
isocentre. et caracterise en ce que Tether comporte 
un pied, et en ce que le pied est porte par le socle 
par I'intermediaire de moyens pour deplacer le pied 
dans un mouvement circulaire ayant I'isocentre pour 
centre. L'invention sera mieux comprise grace a la 
description qui suit faite a titre d'exemple non 
limitatif et aux sept figures annexees, parmi les- 
quelles: 

- les figures 1 a 3 montrent de maniere 
schematique une premiere version d'un statif 
de radiologie conforme a l'invention ; 

- la figure 4 montre schematiquement un 
dispositif d'orientation d'un etrier montre aux 
figures 1 a 3 ; 

- la figure 5 montre schematiquement un 
dispositif permettant de realiser un deplace- 
ment relatif en translation entre deux bras 
d stines a porter i'etrier dans la premiere 
version de l'invention ; 

- la figure 6 montre schematiquement une 
seconde version d'un statif de radiologie 
conforme a l'invention ; 

- la figure 7 montre schematiquement un 
second dispositif d'orientation de I'etrier ; 
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- la figure 8 montre schematiquement une 
.troisieme version d'un statif selon I'invention ; 

- la figure 9 montre schematiquement un 
dispositif pour conserver une orientation 
constante a un bras montre a la figure 8. 

La figure 1 represente un statif de radiolqgie 1 
conforme a une premiere version de I'invention qui 
met en oeuvre un principe d'homothetie. 

Le statif de radiologie 1 comporte un socle 2. 
Dans I'exemple non iimitatif decrit, le socle 2 est 
monte sur un chariot 3. Une bielle 4 est montee sur 
le socle 2 par une extremite 5 de la bielle 4 de sorte 
que la bielle 4 soit libre en rotation par rapport au 
socle 2, autour d'un axe de rotation 7 (perpendicu- 
laire au plan de la figure) selon lequel I'extremite 5 
est fixee au socle 2. La seconde extremite 8 de la 
bielle 4 peut ainsi decrire, autour de I'axe de rotation 
7, un mouvement circulate dans Tun au I'autre des 
sens representes par une premiere et une seconde 
fleches 10, 12. 

La seconde extremite 8 de la bielle 4 est fixee a 
une colonne telescopique 11. Dans I'exemple non 
Iimitatif decrit la colonne telescopique 1 1 est formee 
par deux bras 13,14 que peuvent etre deplaces Tun 
par rapport a I'autre en translation, le long d'un axe 
longitudinal 15 de la colonne telescopique 11. Le 
socle 2 comporte un fourreau 16 dans lequel est 
engage et peut coulisser le premier bras 13 de la 
colonne telescopique 11 . La seconde extremite 8 de 
la bielle 4 est fixee au premier bras 13, libre en 
rotation par rapport a ce dernier, de maniere a 
permettre a la fois : le mouvement circulate de la 
bielle 4 autour de I'axe de rotation 7 ; et un 
mouvement circulaire du premier bras 13 autour 
d'un second axe de rotation 18 (perpendiculaire au 
plan de la figure), passant sensiblement par le centre 
du fourreau 16 ; ce mouvement circulaire du premier 
bras 13 autour du second axe de rotation 18 etant 
combine avec un deplacement dans le fourreau 16 
du premier bras 13, deplacement qui s'effectue dans 
I'un ou I'autre des sens montre par une troisieme et 
une quatrieme fleches 20,21 (par rapport a I'axe 
longitudinal 15). Les mouvements accomplis par le 
premier bras 13 sont egalement accomplis par le 
second bras 14 qui, en outre, est mobile par rapport 
au premier bras 13 le long de I'axe longitudinal 15, et 
dans un meme sens 20, 21 que le premier bras 13. 

Une extremite 23 du second bras 14, opposee au 
premier bras 13, porte un etrier 24 qui lui-meme 
porte une source et un recepteur 25, 26 de 
rayonnements X ; la source et le recepteur 25, 26 
etant situe de part et d'autre d'un patient 6 a 
examiner. Dans I'exemple non Iimitatif decrit, I'etrier 
24 a la forme d'un diapason ayant un pied 27 et deux 
branches 28, 29 dont la premiere 28 porte la source 
25, et la seconde 29 porte le recepteur 26. La source 
et le recepteur de rayonnements x 25,26 definissent 
entre eux, de maniere classique, un axe 30 de chaine 
image. L'axe de chaine image 30 passe par un point 
IC qui constitue Tisocentre. 

Le pied 27 est fixe a I'extremite 23 du second bras 
14 d maniere a etre libre en rotation par rapport a 
c dernier ou, plus precisement par rapport a un 
troisieme axe de rotation 33, p rpendiculaire au plan 
contenant les deux branches 28,29 et au plan de la 


figure. 

Dans I'exemple non Iimitatif decrit, le pied 27 a une 
longueur L entre I'extremite 23 du second bras 14 et 
les deux branches 28,29, et cette longueur L est 
5 disposee sensiblement selon un axe 35 constituant 
un quatrieme axe de rotation 35 passant par 
I'isocentre 31. En eflet dans I'exemple non Iimitatif 
decrit, le pied 27 de I'etrier 24 comporte une 
premiere et une seconde partie 36, 37 liees entre 
10 elles par des moyens de roulement classique (non 
representes), de sorte que la seconde partie 37 
attachee aux deux branches 28,29 puisse tourner 
autour de quatrieme axe de rotation 33, par rapport 
a la premiere partie 36 qui est attachee a lextremite 
15 23 du second bras 14. 

Dans cette configuration, le mouvement circulaire 
de la seconde extremite 8 de la bielle 4, autour du 
premier axe de rotation 7, est transforme en un 
mouvement circulaire du pied 27 autour d'un centre 
20 constitue par I'isocentre IC. 

Le statif radiologique 1 comporte d'autre part, un 
dispositif (non represente sur la figure 1) pour 
orienter I'etrier 24 en fonction de I'orientation de la 
bielle 4, c'est-a-dire de sorte que, d'une part, le point 
25 de fixation du pied 27 sur le second bras 14 (point de 
fixation qui est represente par le troisieme axe de 
rotation 3), et d'autre part I'isocentre IC se dedui- 
sent respectivement de I'extremite 8 de la bielle 4 ou 
plus precisement d'un point de fixation 60 de cette 
30 derniere sur le premier bras 13, et du premier axe de 
rotation 7. Dans I'exemple de cette premiere version 
de I'invention, ceci est obtenu par une homothetie 
dont le centre est le second axe de rotation 18, le 
rapport d'homothetie etant par exemple de 2. 
35 La figure 1 represente le statif 1 dans une 

premiere position P1 de la bielle 4, la bielle 4 etant 
alors levee, la position P1 etant confondue avec un 
second axe longitudinal 45 de la bielle 4. Dans cette 
premiere position P1 de la bielle 4, la colonne 
40 telescopique 11 est a un position extreme de sa 
course, c'est-a-dire qu'une extremite 46 du premier 
bras 13 est sensiblement au niveau du fourreau 16. 
D'autre part, I'etrier 24 est oriente pour que I'axe de 
chaine image 30 et la bielle 4 conservent de memes 
45 orientations relatives, de sorte que I'axe 30 de 
chaine image passe toujours par I'isocentre IC ; la 
bielle 4 etant perpendiculaire a I'axe de la chaine 
image 30, dans I'exemple non Iimitatif decrit. 
La figure 2 montre le statif 1 conforme a la 
50 premiere version de I'invention, dans une seconde 
position P2 sensiblement horizontale de ia bielle 4, 
apres un mouvement circulaire de cette derniere 
accompli autour du premier axe de rotation 7 dans le 
sens de la premiere fleche 10, selon un angle a un 
55 peu superieur a 90°. Dans I'exemple non Iimitatif 
decrit, la bielle 4 n'est pas visible sur ia iigura^ du 
fait qu'elle est montee dans un plan plus profond que 
le plan de la colonne telescopique 1 1 , par rapport au 
plan de la figure, et se trouve masquee par la 
60 colonne telescopique 11 qui est egalement horizon- 
tale, et les deux axes tongitudinaux 15,45 aparais- 
sent confondus. La colonne telescopique 11 est 
alors engagee au maximum dans le fourreau 16, 
c'est-a-dire que I'extremite 46 du premier bras 13 
65 depasse du fourreau 16 d'une-seconde4ongueur L2 
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maximum. L'axe 30 de la chaine image passe 
toujours par I'isocentre IC, mais son orientation qui 
est maintenant verticale a ete modifiee d'une meme 
quantite que I'orientation de la bielle 4. 

La figure 3 montre le statif 1 de la premiere version 
pour une troisieme position P3 de la bielle 4, 
obtenue en poursuivant le mouvement circulaire de 
cette derniere dans le sens de la fleche 10 ; la 
colcnne telescopique 11 etant a nouveau a une 
position extreme de sa course, c'est-a-dire que 
Pextremite 46 du premier bras 13 est revenu au 
niveau du fourreau 16. entre la premiere position P1 
correspondant a la situation de la figure 1, et la 
troisieme position P3 correspondant a la situation de 
la figure 3, I'orientation de la bielle 4 a ete modifiee 
d'un angle a 2 plus grand que 180°, et I'orientation 
de l'axe 30 de chaine image a ete modifie dans le 
meme sens et d'une meme quantite. Ceci illustre un 
des avantages de I'invention qui est de pouvoir 
remplacer Tun par I'autre la source et la recepteur de 
raycnnements x 25,26, une rotation de 180° de la 
bielle 4 etant suffisant a cet effet. On peut noter 
d'autre part que pour toutes les positions possibles 
entre les position P1 et P3, I'orientation de Paxe 30 
de chaine images peut etre modifiee par une rotation 
des deux branches 28,29 autour du quatrieme axe 
de rotation 35. 

La figure 4, montre de maniere schematique un 
dispositif 50 pour realiser I'orientation de I'etrier 24. 
Dans Pexemple non limitatif decrit, le dispositif 
d'orientation 50 comporte un premier et un second 
engrenage 51,52 montes respectivement a la se- 
conde extremite 8 de la bielle 4 et a Pextremite du 
pied 27, comme il est represents sur la figure 4. Le 
premier engrenage 51 comporte un premier et un 
second pignon conique 53, 54. Le premier pignon 53 
est monte a Pextremite 8 de la bielle 4 et le second 
pignon 54 est monte sur un axe support 64 lie au 
second bras 14 (non represents sur la figure 4). Le 
second pignon 54 peut coulisser sur Paxe support 
64 le long de l'axe longitudinal 15 ; Paxe support 64 
comportant a cet effet des canelures 61 paralleles a 
Paxe longitudinal 15. Cette disposition permet le 
coulissement du second bras 14 par rapport au 
premier bras 13 tout en maintenant le second pignon 
54 en contact avec le premier pignon 53. Le second 
engrenage 52 est forme d'un troisieme pignon 
conique 62 monte a Pextremite de Paxe support 64, 
et ce troisieme pignon 62 est en prise avec un 
quatrieme pignon 63 monte sur le pied 27. Comme il 
apparalt sur la figure 4, les engrenages 51,52 sont 
montes de telle sorte que dans les mouvements 
conjugues ci-dessus decrits du premier et du 
second bras 13, 14 et de la bielle 4, d'une part le 
second pignon 54 coulisse le long des canelures 61 
et iourr.e sur le premier pignon 53 autour d'un centre 
qui correspond a Paxe de fixation 60 (selon lequel la 
seccnde extremit' 8 de ta bielle 4 est fixee sur la 
colcnne telescopique 11) ; ce dernier mouvement du 
second pignon 54 entramant la rotation de Paxe 
support 64 sur lui-meme comme represents par la 
fleche 65. D'autre part, cette derniere rotation de 
Paxe support 64 entraine la rotation du troisieme 
pignon 62 qui, lui-meme provoque un mouvement de 
rotation du quatrieme pignon 63 et par consequent 


du pied 27 autour du troisieme axe de rotation 33, 
comme represents par la fleche 67 ; de sorte que la 
longueur L du pied 27 et le cinquieme axe de rotation 
35 sont toujours sensiblement paralleles a la bielle 4. 
5 La figure 5 montre schematiquement, a titre 
d'exemple non limitatif, comment sont lies Pun a 
I'autre, le premier et le second bras 13,14 pour 
obtenir leur mouvement relatif et constituer la 
colonne telescopique 11. Le premier bras 13 porte 

10 une premiere et une seconde poulie 70,71 qui sont 
disposees le long de Paxe longitudinal 15 et qui sont 
montees libres en rotation par rapport au premier 
arbre 13. Les deux poulies 70,71 sont reliees par une 
courroie 72 qui est formee autour de ces deux 

15 poulies ; de sorte qu'entre les deux poulies 70,71 la 
courroie 71 a une premiere et une seconde partie 
rectilignes 73, 74 , paralleles a Paxe longitudinal 15, 
et qui sont separees Pune de I'autre par le diametre 
d d'une poulie. La premiere partie rectiligne 73 est 

20 solidaire d'un pion 75 fixe a la seconde barre 14, et la 
seconde partie rectiligne 74 est solidaire d'un 
second pion 76 lui-meme solidaire d'une partie fixe 
qui represente le fourreau 16. Dans ces conditions, 
un mouvement du premier bras 13 par rapport au 

25 fourreau 16, dans le sens de la troisieme fleche 20 
par exemple, provoque un deplacement du second 
bras 14 par rapport au premier bras 13, et dans un 
meme sens et avec une meme amplitude que pour 
ce dernier, c'est a dire avec une amplitude double 

30 par rapport au fourreau 16. 

La figure 6 montre a titre d'exemple non limitatif, 
une seconde version du statif de radiologie 1 
conforme a I'invention. 

Le statif 1 comporte une colonne 80. Dans 

35 Pexemple non limitatif de la description, la colonne 
80 est verticale, et elle porte un bras support 81 
portant lui-meme la bielle 4 deja citee. La bielle 4 est 
fixee par son extremite 5 au bras support 81, de 
maniere a etre libre en rotation par rapport a ce 

40 dernier autour du premier axe de rotation 7. La 
seconde extremite 8 de la bielle 4 est fixee a une 
extremite 83 d'un quatrieme bras 84, dont la 
seconde extremite 85 porte le pied 27 de I'etrier 24. 
Comme precedemment explique, I'etrier 24 a une 

45 premiere et une seconde branche 28, 29 qui 
supportent respectivement la source et le recepteur 
de rayonnement x 25,26, et l'axe 30 de la chaine 
image passe par le point isocentre IC. La seconde 
extremite 8 de la bielle 4 et la premiere extremite 83 

50 du quatrieme bras 84, sont assemblies Pune a 
I'autre de maniere a pouvoir etre articulees autour 
d'un cinquieme axe de rotation 87 perpendiculaire 
au plan de la figure. Le pied 27 de Petrier 24 est fixe 
a la seconde extremite 85 du quatrieme bras 84, de 

55 maniere a pouvoir tourner autour du troisieme axe 
de rotation 33 et, comme dans Pexemple precedent, 
le statif de radiologie est agence pour que le pied 27 
et plus precisement le troisieme axe de rotation 33 
soit capable d'un mouvement circulaire selon un 

60 cercle dont le centre est I'isocentre IC. 

A cette fin, dans cette seconde version de 
( invention, I statif de radiologi comport , d'une 
part un second chariot 89, mobile I long de la 
colonne 80, t comporte d'autre part un second 

65 fourreau 90 monte sur le chariot 89 et dans lequ I 
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est engage le quatrieme bras 84. Le quatrieme bras 
84. est ainsi porte par le second fourreau 90 dans 
lequel il peut coulisser transversalement par rapport 
a la colonne 80, dans Tun ou I'autre des sens 
montres par les fleches 91,92. 

On remarque que d'une part, le bras support et le 
quatrieme bras 81,84 sont paralleles et que d'autre 
part, sont paralleles egalement, la bielle 4 et la 
longueur L du pied 27 ; de sorte que ces elements 
paralleles deux a deux representent un parallelo- 
gramme et, qu'en maintenant fixe le bras support 81 
et en deformant le parallelogramme on obtient la 
rotation du pied 27 autour de I'isocentre IC. 

En effect, en supposant que le quatrieme bras 84 
coulisse dans le second fourreau 90, dans le sens de 
la sixieme fleche 91 par exemple, ce mouvement 
provoque un mouvement de rotation de la bielle 4 
autour du premier axe de rotation 7 dans le sens de 
la premiere fleche 10, et en meme temps un 
mouvement du chariot 89 le long de la colonne 80 
dans le sens d'une huitieme fleche 96. 

II est ainsi possible de modifier I'orientation de 
I'axe 30 de la chaine image d'une maniere aussi 
importante que dans I'exemple precedent et il est a 
remarquer que cette version de I'invention se prete 
particulierement bien a un equilibrage des differents 
mouvements. 

Bien entendu la rotation du pied 27 autour de 
I'isocentre IC doit etre accompagnee d'une orienta- 
tion de I'etrier 24, de sorte que la longueur grand L 
du pied 27 soit toujours sensiblement parallele a la 
bielle 4 ; ceci etant obtenu a I'aide du dispositif 
d'orientation 50 (non visible sur la figure 6) qui, dans 
cette version de I'invention est particulierement 
simple. 

La figure 7 montre de maniere schematique et a 
titre d'exempie non limitatif, une realisation du 
dispositif 50 servant a orienter Tether 24 dans le 
cadre de la seconde version de I'invention montree 
a la figure 6. 

La seconde extremite 8 de la bielle 4 porte une 
premiere roue 97 et le peid 27 porte une seconde 
roue 98. Les deux roues sont liees entre elles par 
une courroie 99 crantee par exemple, qui, entre les 
deux roues 97, 98 est parallele au quatrieme bras 84 
(montre sur la figure 6). Une rotation de la bielle 4 
autour du premier axe de rotation 7, dans le sens par 
exemple montre par la premiere fleche 10, entraine 
un deplacement de la courroie 99 qui provoque une 
rotation du pied 27 autour du troisieme axe de 
rotation 33 ; les mouvement de rotation de la bielle 4 
et du pied 27 ayant un meme sens et une meme 
amplitude, de sort que la longueur L du pied 27 reste 
parallele a la bielle 4. 

La figure 8 montre a titre d'exempie non limitatif, 
une troisieme version du statif de radiologic 1 selon 
I'invention. 

La bielle 4 est portee par le socle 2 auquel elle est 
fixee par son extremite 5, de maniere a etre libre en 
rotation autour de premier axe de rotation 7. La 
seconde extremite 8 de la bielle 4 peut ainsi decrire 
un mouvement circulaire autour du premier axe de 
rotation 7, comme dans les exemples precedents; 
ce mouvement circulaire est transmis au pied 27 de 
I'etri r 24 d'une meme maniere qu dans la seconde 


version decrite en reference a la figure 6, c'est a dire 
a I'aide du quatrieme bras 84. 

A cette effet, la seconde extremite 8 de la bielle 4 
est fixee a une extremite 83 du quatrieme bras 84, 
5 dont la seconde extremite 85 porte le pied 27 de 
I'etrier 24. 

A la condition d'orienter I'etrier 24. et a la 
condition de maintenir constante I'orientation du 
quatrieme bras 84, par rapport au socle 2 par 
10 exemple (orientation horizontale dans I'exemple non 
limitatif decrit), un mouvement circulaire de la 
premiere bielle 4 autour du premier axe de rotation 7 
dans le sens de la premiere fleche 10 par exemple, 
engendre un mouvement circulaire de I'etrier 24 
15 selon un cercle ayant pour centre I'isocentre IC. II 
est ainsi possible de modifier I'orientation de I'axe 30 
de la chaine image d'une maniere aussi importante 
que dans les exemples precedents. 

La figure 9 est une vue en perspective qui montre, 
20 a titre d'exempie non limitatif, a la fois une realisation 
du dispositif 50 servant a orienter i'etrier 24 dans le 
cadre de la troisieme version de I'invention montre a 
la figure 8, et une realisation d'un dispositif 110 
servant a maintenir constante I'orientation du qua- 
25 trieme bras 84. 

Le premier dispositif d'orientation 50 est d'un 
meme type que celui decrit en reference a la figure 7. 
La premiere bielle 4 est fixee par sa premiere 
extremite 5 au socle 2 de maniere a etre libre en 
30 rotation autour du premier axe de rotation 7. La 
seconde extremite 8 de la bielle 4 porte la premiere 
roue 97 et le pied 27 de I'etrier 24 (partiellement 
represente) porte la seconde roue 98. Les deux 
roues sont liees entre elles par la courroie 99. Une 
35 rotation de la bielle 4 autour du premier axe de 
rotation 7, dans le sens par exemple montre par la 
premiere fleche 10, entraine un deplacement de la 
courroie 99 qui provoque une rotation du pied 27 
autour du troisieme axe 33 et entraine I'orientation 
40 appropriee de I'etrier 24. 

Le second dispositif d'orientation 110 destine a 
conserver une orientation constante au second bras 
84, est realise a I'aide d'une troisieme et d'une 
quatrieme poulie 115,116 reliees entre elles par une 
45 seconde courroie 117. La troisieme et quatrieme 
poulies 115,116 sont montees respectivement sur le 
socle 2 et a la premiere extremite 83 du quatrieme 
bras 84, de sorte que la seconde courroie 117 est 
tendue entre ces deux poulies 1 15,1 16 paralleiement 
50 a la premiere bielle 4. 

Une rotation de la premiere bielle 4 autour du 
premier axe de rotation 7. dans le sens de la 
premiere fleche 10, entraine un deplacement de la 
seconde courroie 117, qui elle-meme entraine un 
55 mouvement de rotation de quatrieme bras 84, par 
rapport a la premiere bielle 4, autour du cinquieme 
axe de rotation 87 selon leque! sont assembles la 
bielle et le quatrieme bras 84. Ce mouvement de 
rotation du quatrieme bras 84 est effectue dans un 
60 sens represente par une fleche 120, ce sens de 
rotation etant approprie a conserver son orientation 
au quatrieme bras 4 malgres le mouvement de la 
bielle 4. 
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Revendications 


1. Statif de radiologie comportant un socle 
(2,80), un etrier (24) ayant deux bras (28, 29) le 
premier et le second bras (28, 29) portant 
respectivement une source (25) et un recepteur 10 
(26) de rayonnements X, la source et le 
recepteur (25, 26) definissent entre eux un axe 

(30) de chaTne image passant par un isocentre 
(IC), caracterise en ce que I'etrier (24) com- 
porte un pied (27) qui est porte par le socle 15 
(2,80) par Tintermediaire de moyens (4, 11, 89, 
SO) pour deplacer le pied (27) selon un 
mouvement circulaire ayant pour centre I'iso- 
centre (IC) et en ce que lesdits moyens pour 
deplacer le pied (27) comportent une bielle (4) 20 
ayant une extremite (5) fixee au socle (2,80) et 
une seconde extremite (8) libre en rotation par 
rapport au socle (2,80) autour d'un axe de 
rotation (7) passant par la premiere extremite 
(5), le mouvement circulaire du pied (27) etant 25 
engendre par ia rotation de la bielle (4) autour 
de l axe de rotation (7). 

2. Statif de radiologie selon la revendication 
1, caracterise en ce qu'il comporte en outre un 

30 


dispositif (50) pour maintenir une orientation 
relative constante entre le pied (27) et la bielle 
(4). 

3. Statif de radiologie selon la revendication 
2, caracterise en ce que le pied (27) et la bielle 
(4) sont paralleles. 

4. Statif de radiologie selon Tune des revendi- 
cations precedentes, caracterise en ce que le 
pied (27) est porte par une colonne telescopi- 
que (15) cooperant avec la bielle (4) et tournant 
autour d'un centre d'homothetie (18). 

5. Statif de radiologie selon Tune des revendi- 
cations 1 a 3, caracterise en ce que le pied (27) 
est mecaniquement relie a la seconde extre- 
mite (8) de la bielle (4) par I'intermediaire d 5 un 
bras (84) mobile ayant une orientation 
constante par rapport au socle (2,80). 

6. Statif de radiologie selon la revendication 
5, caracterise en ce que le bras (84) est mobile 
en translation selon eux axes orthogonaux (80, 
84). 

7. Statif de radiologie selon la revendication 
5, caracterise en ce que le socle (2) est forme 
par une colonne (80), la colonne (80) portant un 
chariot (89) mobile le long de la colonne (80), le 
chariot (89) portant ledit bras (84), et en ce que 
ledit bras (84) est mobile par rapport au chariot 
(89) transversalement a la colonne (80). 
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